
Блок питания 12В

Схема подключения отдельных компонентов 
роботизированной мойки на базе контроллеров snail

Сеть Ethernet - витая пара

Сеть RS485 c питанием - витая пара

Щит электрический

Подключение устройств на шину RS485 
выполняется последовательно, без ответвлений.

Терминал роботизированной мойки

Сеть Интернет

Сигнальные/силовые провода

Размер  каждого компонента - 4 модуля.

Модуль управления 
воротами (robowash-gate)

Модуль управления 
воротами (robowash-gate)

Модуль управления 
роботом (robowash-control)
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Модуль управления 
роботом (robowash-control)

Модуль управления 
въездными/выездными 
воротами (robowash-gate)

Въезд для транзитного режима
Въезд/выезд для тупикового режима Выезд для транзитного режима
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Модули управления въездными/выездными воротами коммутируются одинаково
Фотодатчик запроса выезда подключается только к iopoint выездных ворот

10 2 TX C NCTX 2

+12 GND

НЕ подключать C к 2!!!

Подключение фотодатчика 
на примере CAME DIR-10

+

К контактам 
IN iopont-4r-4k
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Доп модуль управления роботом 
(robowash-extra-control)

Доп блок устанавливается
если режимов > 2
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Модуль управления  доп каналами
робота (robowash-extra-control)

З
ап
ус
к 
та
р
и
ф
а 

3

З
ап
ус
к 
та
р
и
ф
а 

4


